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-~ CONTEXTE DU SUJET

.......... Les objets transparents sont nombreux en biologie, et les microscopistes sont obligés d'avoir
recours a des méthodes de coloration pour les apercevoir. Dans le cas d'objets vivants, leurs
~~~~~~~~ effets sont trés nuisibles et l'intérét des microscopes interférentiels est de permettre
l'observation d'objets vivants dans des conditions de contraste aussi favorables que dans
-1 'étude des objets morts apres coloration. Un autre avantage de ces instruments est qu'il est

| possible de mesurer l'indice ou I'épaisseur des €léments transparents examinés. Enfin leur
emploi ne se limite pas a la biologie, et ils trouvent de nombreuses autres applications en
chimie, en physique et dans différentes techniques industrielles.

Le principe des microscopes interférentiels 4 deux ondes est bas¢ sur la célebre expérience
de Thomas Young réalisée en 1801. Expérience maintenant célébre puisqu'elle permit de
mettre en évidence le caractére ondulatoire de la lumiére.

Dans ce Tp, nous allons étudier les figures d’interférences.
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n° de la bifente young

1

Pierronn®1

2

Pierronn°2

4

Pierronn°3

b (enmm)

0,20
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Indications pour I’évaluation des incertitudes.

ixB

[ Pour calculer la longueur d’onde &, on a larelation A = [Vincertitude A\ sur la mesure de la longueur d’onde 2 est B

donnée par la relation D

N aNaray 5

O Pour Iincertitude Al sur la mesure de Uinterfrange i, il existe deux contributions.

+ Lune est due aux lectures sur la régle utilisée pour faire cette mesure.

¢ L’autre résulte de la difficulté d’identifier parfaitement les positions des minima (ou maxima) d’éclairement.

On supposera que cette incertitude Ai a pour valeur Ai=0,1 mm.

O  Pour I’incertitude Ab sur la distance b de I’interfente, elle est donnée par le constructeur Ab =2 pm

O Pour I’incertitude AD sur la mesure de la distance D 4 I’écran, on évalue I’incertitude liée au meétre-rubana AD =1 cm 5
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A= £50mm ’
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